Mécanique 1 - Chapitre 1

Description du mouvement d'un point

En coordonnées cartésiennes :
OM =xd, +yd, +zU,

En coordonnées polaires :

OM =r. +zd, M (r,8) avec 8 « caché » dans G,
o LA L e da, _ - dd - I
V=ru +rél,+za, d—trzeug et Ol—tf’:—Hur Sir=R(cst), V=rdi,

a=(r=ré2)u +(2r6+r8)y, + 20,

Cas de rotation a vitesse angulaire constante et rayon constant :

_ I Y
a=-Ré&7, :?ur
. —Vv2_ dv._
Sir=R(cst):a=—u +—U
( ) R r dt g
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