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Mécanique 1 - Chapitre 1 

Description du mouvement d’un point 
 

En coordonnées cartésiennes : 

. . .x y zOM x u y u z u= + +
����� � � �

 

 

. . .x y zv x u y u z u= + +� � � �
� � �  

 

. . .x y za x u y u z u= + +� � � �
�� �� ��  

 

 

En coordonnées polaires : 

. .r zOM r u z u= +
����� � �

 ( , )M r θ  avec θ  « caché » dans ru
�
 

 

. .r zv r u r u z uθθ= + +� � � ��� �   rdu
u

dt θθ=
�

��  et r

du
u

dt
θ θ= −
�

��  Si r = R (cst), v r uθθ=� ��  

 

( ) ( )² 2 .r za r r u r r u z uθθ θ θ= = + + +� � � �� � ���� � ��  

 

Cas de rotation à vitesse angulaire constante et rayon constant : 

 
²

² r r

v
a R u u

R
θ −= − =� � ��  

Si r = R (cst) : 
²

r

v dv
a u u

R dt θ
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Mais cstω ≠  
 


